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Швидкий розвиток інформаційних технологій включає в себе 

появу різноманітних високотехнологічних речей, і такі засоби 

як квадрокоптери не є виключенням. Напрямок безпілотних 

літальних апаратів стрімко розвивається. Так в 2020 року 

перевищив 15 млрд доларів США. Застосування дронів на 

залізничному транспорті є дуже доцільним з точки зору багатьох 

напрямків, а саме: моніторинг та діагностика об’єктів 

залізничної інфраструктури, проблеми з крадіжками, безпека 

руху та інші важливі питання. 

Дрони - це відносно нова технологія, що з'явилася 

внаслідок покращення глобального позиціонування, появи 

системи GPS, удосконалення програмного забезпечення, невеликі 

комп'ютери та датчики.  

Існує велика кількість різних типів безпілотних літальних 

апаратів, якими можна керувати дистанційно і які можуть літати 

автономно, використовуючи заздалегідь запрограмований план 

польоту, в тому числі дрони. 

Допомога залізницям це нова методологія оцінки стану 

залізничного полотна. 

«Стандартним» засобом дослідження є візуальний огляд при 

пішому обході залізничного полотна, в процесі якого 

відбувається виявлення порушень, які, у разі насипів з високими 

або крутими схилами, можна випустити з уваги, такі як: 

– зсув через неякісний дренаж; 

– зміни перерізу насипу; 

– виявлення забитого дренажного каналу; 

– деформації існуючого полотна (рейки та шпали). 

Тобто однією з типових проблем є нестабільність насипу, 

тому зображення, записане за допомогою БПЛА, в рамках проекту 



 
 
 

 

INFORMATION AND WEB TECHNOLOGIES 

467 

 

This work is distributed under the terms of the Creative 
Commons Attribution-ShareAlike 4.0 International License 
(https://creativecommons.org/licenses/by-sa/4.0/). 

Proceedings of the 8th International 
Scientific and Practical Conference  
«Science, Education, Innovation:  
Topical Issues and Modern Aspects»  
 

(February 16-18, 2023).  
Tallinn, Estonia 

 
 

No 
142 

обстеження залізничної колії, це є своєчасне виявлення 

аварійно небезпечної ділянки. Безпілотний моніторинг 

дозволить збільшити частоту перевірок для покращення стану 

безпеки інфраструктури. 

Також важливе застосування дронов на станціях залізниць 

України з метою зниження крадіжок товарів що транспортуються. 

Для цього потрібно створити підрозділи, які вміють 

користуватися дронами з технологіями контролю. Це планувалось 

зробити, але COVID-19 та війна перекреслили цей напрямок. 

В даний час вже сформовано багато військових підрозділів, 

які вже використовують дрони, з метою контроля територій 

зіткнення з ворогом і мають багатий досвіт використання цих 

технологій. Також Україна отримує досвід в розробці бойових 

дронів і це все треба в подальшому використати для Залізниці 

в мирний час, котрий обов’язково настане.  
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