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Мета: є формування знань та вмінь з інформаційних технологій, що 

застосовані на методах та моделях штучного інтелекту, при створенні систем 

керування та прийняття рішень. 

 

 

Тема 1. Системи керування роботами. 

• Класифікація роботів. Завдання що вирішують роботи. Системи 

управління роботами. 

• Мобільні роботи. Завдання управління колесними роботами. 

• Принципи й моделі управління мобільними роботами. 

• Моделі штучного інтелекту що застосовуються у робототехніці. 

 

Тема 2.Проектування й моделювання контролеру переміщеннями 

роботу 

• Постановка завдань управління переміщеннями роботу: вздовж 

смуги, вздовж огорожі, вздовж траєкторії, від маркеру до маркеру. 

• Розробка моделі САУ переміщеннями роботу. 

• Класичні алгоритми управління переміщеннями роботу. 

• Етапи проектування контролеру. 

 

Тема 3. Моделювання переміщеннями роботу на основі нечітких 

моделей. 

• Нечіткі моделі що застосовуються в управлінні роботами. 

• Нечіткий контролер управління переміщеннями роботу. 

• Проектування нечіткого контролеру. 

 

Тема 4. Моделювання переміщеннями роботу на основі моделей 

нейро нечітких нних мереж. 

• Штучні нейронні мережі що застосовуються в управлінні 

роботами. 

• Структура нейроконтролерів що що застосовуються в управлінні 

переміщеннями роботів. 

• Методи й схеми навчання та налаштування нейроконтролерів. 

 



Дисципліна розрахована на три семестри 6 лекцій та 3 лабораторних 

роботи по 10 академічних годин кожна. Курс завершується заліком. 

 

Лектор та автор силабусу професор Каргін А.О. 
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