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АНОТАЦІЯ 

 

Дана кваліфікаційна робота включає в себе 9 слайдів презентації, 52 аркуші 

пояснювальної записки формату А4, що включає 15 рисунків, 4 таблиці, 18 літературних 

джерела. 

Ключові слова: ШТУЧНИЙ ВАНТАЖ, СТРОПУВАННЯ, МЕХАНІЗМ 

МЕЛАМЕДА, СИЛА ТЕРТЯ, ВАНТАЖОЗАХОПЛЮВАЧ. 

Об’єктом дослідження є процес перевантаження залізобетонних плит 

вантажопіднімальними кранами. 

Метою дослідження є створення нового вантажозахоплювача з автоматичним 

керуванням захопленням вантажу. 

Наведений аналіз сучасних кранових вантажозахватних пристроїв для виконання 

вантажно-розвантажувальних робіт зі штучними вантажами. 

На базі проведеного аналізу запропонована нова конструкція навісного пристрою 

для перевантаження штучних вантажів. 

Виконані розрахунки основних вузлів та механізмів запропонованого пристрою, 

визначено вартість його виготовлення власними силами підприємства-виконавця 

вантажно-розвантажувальних робіт. Розглянуті питання охорони праці під час 

експлуатації запропонованого пристрою. 

 

ABSTRACT 

 

This qualification work includes 9 slides of presentation, 52 pages of explanatory note of 

A4 format, including 15 figures, 4 tables, 18 references. 

Keywords: ARTIFICIAL LOAD, SLINGING, MELAMED MECHANISM, FRICTION 

FORCE, LOAD GRIPPER. 

The object of study is the process of reloading reinforced concrete slabs with cranes. 

The purpose of the study is to create a new load gripper with automatic control of the load 

grip. 

An analysis of modern crane load-gripping devices for performing loading and unloading 

operations with piece goods is presented. 

On the basis of the analysis, a new design of a hinged device for reloading piece cargo is 

proposed. 

Calculations of the main components and mechanisms of the proposed device were 

carried out, the cost of its manufacture by the enterprise performing loading and unloading 

operations was determined. The issues of labour protection during the operation of the proposed 

device are considered. 
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Вступ 

 

 

Однією з умов підвищення продуктивності підйомно-транспортних машин, в 

першу чергу будівельних кранів, є скорочення циклу їх роботи за рахунок зменшення 

часу на захоплення і звільнення вантажу, яке на будівельно-монтажних роботах часто 

складає більше 10 % загального часу циклу. 

У будівництві поки що широко поширені універсальні і частково спеціалізовані 

вантажозахватні пристрої з ручним управлінням – канатні стропи. Застосування 

вантажозахватних пристроїв з автоматичним і дистанційним керуванням приводить 

до підвищення якості будівельних і монтажних робіт. 

Даний дипломний проєкт присвячений створенню автоматичного 

вантажозахоплювача для будівельних залізобетонних плит. Метою даного проєкту є 

підвищення продуктивності праці під час вантажно-розвантажувальних, складських і 

монтажних робіт на будівництві, зменшення об’ємів ручної праці, поліпшення умов 

праці персоналу, що задіяний на будівництві. 



39 
 

 Висновки 
 
 
 

 В даному дипломному проекті виконаний аналіз відомих типів 

вантажозахоплювальних пристроїв для різноманітних вантажів, наведена їх 

класифікація. 

 На базі проведеного аналізу запропонована нова конструкція 

навісного автоматичного вантажозахоплювального пристрою для 

перевантаження бетонних плит, виконані розрахунки основних елементів 

запропонованого пристрою. 

 Економічна частина проекту містить калькуляцію собівартості 

виготовлення пристрою. Встановлено, що собівартість запропонованого 

вантажозахоплювача становить близько 70 тис. грн. Таким чином, 

виготовлення запропонованого вантажозахоплювача на власних 

потужностях підприємства-користувача є економічно доцільним. 

 Також, в проекті виконаний аналіз умов праці та запропоновані заходи 

з охорони праці персоналу. 
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