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(57) Изобретение относится к радио*

технике. Цель изобретения - увеличе-

ние быстродействия и динамического

диапазона. Устр-во содержит диспер-

сионные линии 1 и 35 задержки на по-

верхностных акустических волнах,

фазовые детекторы 2 и 8, АЦП 3 и 9,

накапливающие сумматоры 4 и 10, опе-

ративные запоминающие блоки 5 и 11,

ЦАП 6 и 12, сумматор 14, детектор,

индикатор 17, синхронизатор 18, г-р

27 промежуточной частоты, фазовраща-

тель 28. Введены модуляторы 7 и 13,

эл-ты И 19, 20, 23, 25 и 26, эл-т

ИЛИ 21, управляемый г-р 22 импульсов,

счетчик 24 каналов дальности. Отра-

женный сигнал поступает на линию 1,

в к-рой происходит сжатие зондирую-

щего сигнала по дальности. С выхода

линии 1 сигнал разветвляется на два

квадратурных канала, в каждом из

к-рых переносится на видеочастоту с

помощью детекторов 2 и 8. Опорным

напряжением синфазного канала служит

колебание г-ра 27, а квадратурного

канала - колебание, сдвинутое по фазе

на 90° фазовращателем 28. После АЦП

3 и 9 сигнал поступает в сумматоры 4

и 10, где происходит предварительное

сжатие цифровой информации и далее

записывается в блоки 5 и 11. При счи-

тывании из блоков 5 и П М-го им-

пульса состояние счетчика 24 изменя-

ется и изменяется скорость считыва-

ния азимутальной информации, соот-

ветствующей второму каналу дальности.

В результате скорость частотной мсіду-

ляции азимутального сигнала в каждом

канале дальности оказывается согласо-

ванной с каналом линии 15, за счет

чего достигается цель. 1 ил.
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Изобретение относится к радиотех-

нике и может использоваться для обра-

ботки отраженных эхосигналов в радио-

локаторах с синтезированной аперту- с

рой (РСА).

Цель изобретения - увеличение бы-

стродействия и динамического диапа-

зона.

На чертеже представлена структур- JQ

ная электрическая схема предлагаемого

устройства.

Устройство содержит первую диспер-

сионную линию 1 задержки (ДЛЗ) на по-

верхностных акустических волнах (ПАВ) ,f5

первый фазовый детектор 2, первый -

аналого-цифровой преобразователь

(АЦП) 3, первый накапливающий сумма-

тор 4, первый оперативный запоминаю-

щий блок 5, первый цифроаналоговый 20

преобразователь (ЦАП) 6,первый моду-

лятор 7, второй фазовый детектор 8,

второй АЦП 9; второй накапливающий

сумматор 10, второй оперативный за-

поминающий блок 11, второй ЦАП 12, 25

второй модулятор 13, сумматор 14,

вторую ДЛЗ 15 на ПАВ, детектор 16,

индикатор 17, синхронизатор 18, пер-

вый и второй элементы И 19 и 20, эле-

мент ИЛИ 21, управляемый генератор 22 ̂ д

импульсов, третий элемент И 23, счет-

чик 24 каналоя дальности, пятый эле-

мент И 25, четвертый элемент И 26,

генератор 27 промежуточной частоты'

и фазовращатель 28.

35

Устройство раоотает следующим об-

разом.

Отраженный от земной поверхности

линейно-частотно-модулированный сиг-
40

нал поступает на первую ДЛЗ І, в ко-

торой происходит сжатие зондирующего

сигнала по дальности. С выхода ДЛЗ I

сигнал разветвляется на два квадра-

турных канала, в каждом из которых *<-

переносится на видеочастоту с помощью

фазовых детекторов 2 и 8, Опорным на-

пряжением синфазного канала служит

колебание генератора 27 промежуточной

частоты, а квадратурного канала - ко-

лебание, сдвинутое по фазе на'90° с

помощью фазовращателя 28. После ана-

лого-цифрового преобразователя в АЦП

3 и 9 сигнал поступает в накапливаю-

щие сумматоры 4 и 10, где происходит

предварительное сжатие (прореживание)

цифровой информации, которая через

интервалы времени, соответствующие

времени пролета носителя РСА полови-

ны элемента разрешения по азимуту и

в несколько раз превышающие период

повторения зондирующих импульсов,

записывается в блоки 5 и 11.

В оперативном запоминающем блоке

матричного типа, содержащем М строк

и N столбцов, информация записьюается

известным способом. В режиме записи

сигнал с второго выхода синхронизато-

ра 18 подается на первые входы эле-

ментов И 19 и 20, а также через эле-

мент ИЛИ 21 на вход управляемого ге-

нератора 22 импульсов, устанавливая

его частоту генерации fз«гт • Через от-
крытые элементы И 19 и 20 выходной

сигнал управляемого генератора 22 им-

пульсов проходит на вход разрешения

записи блоков 5 и П и обеспечивает

запись информации по строкам дальнос-

ти с частотой fjao . В режиме считы-

вания сигнал на втором выходе синхро-

низатора 18 "отсутствует, а сигнал с

третьего выхода синхронизатора 18

поступает на первые входы элементов

И 23 и 26 и второй вход элемента

И 25. При этом выходной сигнал управ-

ляемого, генератора 22 импульсов че-

рез элементы И 23 и 26 поступает на

вход разрешения считывания блоков 5

и 11, а частота управляемого генера-

тора 22 задается начальным состоянием

счетчика 24 каналов дальности. Считы-

вание информации производится с час-

тотой f
c4UT
.<

 п о
 N столбцам блоков 5 и

11 таким образом, что после считыва-

ния М импульсов на выходах блоков 5

и 11 формируется азимутальный сигнал,

соответствующий минимальной дальнос-

ти, причем его скорость частотной мо-

дуляции равна fi(R^
UH
)=$'

l
Af / Т

р 6 д м н н
.

Параметры
у
второй ДЛЗ 15 выбираются

согласованными с траекторным сигна-

лом, соответствующим минимальной

дальности: полоса пропускания 4F
A
^

3

=

= 9 df,дисперсионная задержка flf
ftA-i

e

~VA.*IUH^
9
»
 г д е Q

 ~ коэффициент вре-

менной компрессии сигнала. Таким об-

разом, при считывании М импульсов с

частотой f
C 4 H T

;
= 0
M/T

o S A
 , за время

йТдлэ Формируется траекторный азиму-

тальный сигнал, согласованный с вто-

рой ДЛЗ 15.

Сжатый азимутальный сигнал, соот-

ветствующий первому каналу дальности,

с выхода ДЛЗ 15 поступает на детек-

тор 16 и далее подается на индикатор

17 для регистрации.
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При считывании из блоков 5 и 1I

М-го импульса состояние счетчика 24

каналов дальности изменяется и соот-

ветственно изменяется скорость считыва-

ния азимутальной информации, соответ-

ствующей второму каналу дальности.

В общем случае для n-го канала даль-

ности частота считывания равна

В результате скорость частотной

модуляции азимутального сигнала^
п
=

=Jf/T
fl
^
 n
 в каждом канале дальности

оказывается согласованной с каналом

второй ДЛЗ 15, за счет чего достига-

ется поставленная цель.

Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я
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Устройство для обработки радиоло-

кационных сигналов,содержащее после-

довательно соединенные первые дис-

персионную линию задержки, фазовый

детектор, аналого-цифровой преобразо- ,

ватель, накапливающий сумматор, опе-

ративный запоминающий блок и цифро-

аналоговый преобразователь, последова

тельно соединенные вторые фазовый де- зо

тектор, аналого-цифровой преобразова-

тель, накапливающий сумматор, опера-

тивный запоминающий блок и цифроана-

логовый преобразователь, синхрониза-

тор, первый выход которого соединен

с синхровходами первого и второго

аналого-цифровых преобразователей,

первого и второго накапливающих сум-

маторов и первого и второго цифроана-

логовых преобразователей, последова-

тельно соединенные сумматор, вторую

дисперсионную линию задержки, детектор

и индикатор, генератор промежуточ-

ной частоты и фазовращатель, при этом

35
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выход первой дисперсионной линии за-

держки соединен с первым входом второ-
45

02
 4

го фазового детектора, выход генера-

тора промежуточной частоты соединен

с опорным входом первого фазового де-

тектора непосредственно, а с опорным

входом второго фазового детектора че-

рез фазовращатель, о т л и ч а ю -

щ е е с я тем, что, с целью увеличе-

ния быстродействия и динамического

диапазона, в него введены управляемый

генератор импульсов, счетчик каналов

дальности, первый и второй модулято-

ры, пять элементов И и элемент ИЛИ,

при этом второй выход синхронизатора

соединен с первыми входами первого

и второго элементов И и элемента ИЛИ,

третий выход синхронизатора соединен

с первыми входами третьего, четвер-

того и пятого элементов И, выход уп-

равляемого генератора импульсов сое-

динен с вторыми входами первого, вто-

рого, третьего и четвертого элементов

И, выходы первого и третьего эле-

ментов И соединены соответственно

с входами разрешения записи и разре-

шения считывания первого оперативно-

го запоминающего блока, выходы второ-

го и четвертого элементов И соединены

соответственно с входами разрешения

записи и разрешения считывания второ-

го оперативного запоминающего блока,

выход третьего элемента И через счет-

чик каналов дальности соединен с вто-

рым входом пятого элемента И, выход

которого соединен с вторым входом •

элемента ИЛИ, выход которого соеди-

нен с входом управляемого генератора

импульсов, выход генератора промежу-

точной частоты соединен с опорным

входом первого модулятора, выход фа-

зовращателя соединен с опорным входом

второго модулятора, выходы первого

и второго цифроаналогоБьгх преобразо-

вателей через одноименные модуляторы

соединены соответственно с первым и ,

вторым входами сумматора.
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